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A tananyag

Oktatasi cél: Ezen blended-learning formatumu ipari robotikai kurzus célja, hogy bemutassa a
gyarak ipari automatizalasanak mindennapi gyakorlatanak alapjait szimulacios kdrnyezetben.
Modellek tervezése szimulacids kdrnyezetben. Mobil robotok szimuldcidja. Nem mobil robotok
szimulacioja.  Kinematikai  szimulaciok  implementalasa.  Dinamikai  szimulacidok
implementacioja. Inverz kinematikai szimulaciok implementalasa. Mobil robotok
programozasa. Nem mobil robotok programozasa.

Tematika:
Témakor Oraszam
Eldadasok és gyakorlatok
1. |Robotok szenzorikai elemei 2
2. | Fanuc robotkar megismerése 2
3. | Robotok alkalmazasa és vizsgalata 2
4. | Fanuc robotkar programozasa 2

Félévkozi kovetelmények
ZH sikeres megirasa

AZ ELOADASOK ES LABOROK LATOGATASA KOTELEZO!

A pétlas modja: | TVSZ szerint.

Alairas feltétele: | Zarthelyi és/vagy potzarthelyi dolgozat megirdsa. Min. 40%-os teljesités.
Eléadasokon és laborokon valo részvétel
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